Biirstenlose Servomotoren mit

integriertem digitalem Regler







Serie Zwuckel

Allgemeines:

LZwuckel”*

Sie sind intelligent, klein, leistungsstark und kénnen sehr fleissig sein — wie Ihre Vorbilder aus
dem Marchenreich.

Drehzahl- Drehmoment- oder Positionierregelung, Punkt-zu-Punkt- oder Bahnsteuerung, integ-
rierte Ablaufsteuerung — alles ist méglich.

Als dezentrale Antriebe finden sie insbesondere in Multiachs-Anwendungen ihren Einsatz, wie
zum Beispiel in Verpackungs- und Textilmaschinen, Schraub-, Dreh- ,Wickeleinrichtungen und
Handlingsystemen.

Die Anzahl der Anwendungen mit dezentraler Antriebstechnik wachst standig und das hat
seinen Grund. Die dezentralen Servopositioniereinheiten ,,Zwuckel” bieten eine Reihe von
Vorteilen, die von Maschinen-/ Anlagenplanung, der Maschinen- / Anlagenmontage Uber die
Inbetriebnahme bis zum Einsatz in der Anwendung reichen.

Die volldigitalen Servopositioniereinheiten bestehend aus burstenlosem Synchron-Servomotor
mit integriertem Digitalregler lassen sich flexibel und kostenglinstig in nahezu alle Automa-
tisierungskonzepte einbinden. Dank kompakter Abmessungen lassen sie sich problemlos in
viele Anwendungen integrieren. Durch die direkte Montage der Elektronik im Motor entfallen
teure, geschirmte Motor- und Geberleitungen. Durch die kirzeste Verbindung von Motor und
Servoregler ist der Verdrahtungsaufwand minimiert, ein Schaltschrank ist nicht notwendig und
zusatzliche EMV-EntstérmaBnahmen entfallen.

*Badisch: der Zwerg, die Zwerge

Optimale Erganzung:

Mattke Getriebe der Serie PLE, sowie Schaltnetzteil 48V flir Spannungsversorgung.
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Serie Zwuckel

Technische Daten

[Zwuckel, Zwuckel XL]

Stillstandsmoment
Nennstrom
Spitzenstrom
Nennspannng
Nennleistung

Nenndrehzahl

Massentragheitsmoment

Parametrierschnittstelle

Bus

Steckersatz Standard
Analogeingange
Digitaleingange
Analogausgang

Schutzart

A
A
V
W

min’!

kg cm?

0,7 Nm
5A
10A
48V DC
200 W
3000 U/min
0,13 kgcm?
RS232
CAN-Open
M16 (3-Pol + 10-Pol)
1(0-10V)
2(24V)
1 Monitoring 0-3,3 V
IP65

1,4 Nm
8A
15A
48V DC
400 W
3000 U/min
0,23 Kgem?
RS232
CAN-Open
M16 (3-Pol + 10-Pol)
1(0-10V)
2(24V)
1 Monitoring 0-3,3 V
IP65




Serie Zwuckel
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Abmessung in mm

ohne 180 146,4 174,4
— 181 153 181
mit 80 170,8 204,4
e 181 183 M
Fr @ 3000 Upm 220N
Fa @ 3000 Upm 140 N
Optionen *
| Flansch | 50/70 Welle 9x 20 14% 30

e Max. Héhe 1000 m G.NN
e Schutzklasse F
e Schutzklasse IP65 (ausgenommen Welle)

TxD CAN High

RxD CAN Low

GND RS232 **

analog Eingang 0-10V

OUT / ERROR

DIR (Drehrichtungsumkehr) 24 VDC
Freigabe 24 VDC

analog Monitor 0 - 3,3V

+48 VDC

GND

— —
WP ocoouwN =

**nur auf Buchsenseite belegt

*beliebig kombinierbar
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Serie Zwuckel

Technische Daten

[Integrierter Servoregler]

Lebensdauer
Umgebungstemperatur

Sollwerteingang
AN
Logikeingang
ENAB

Logikausgang

OUT/ ERR

Monitoreinrichtung AMON
Ausgangspegel
Uberwachungseinrichtungen:
Uberspannung Zwischenkreis
Unterspannung Versorgung
Uberstrom Zwischenkreis
Kurzschluss Motor
Thermoschutz Endstufe
Winkelgeberfehler
CAN-Busanbindung
Pegel
Baudraten
Protokoll

Terminal-Schnittstelle RS232

> 20000 h bei 40°C Umgebungstemperatur
0°C bis 40°C (bis 50°C mit Derating)

0 ... 10V Analogeingang, 12 Bit Auflosung
24V, aktiv High, Ri=20 kQ
Eingang Freigabe Regler
Eingang Drehrichtung

24V /10 mA Impuls-/Fehlerausgang

Open-Collector
Regler Betriebsbereit und
Motor steht — OUT high / offen
Motor dreht —> Rechtecksignal mit Drehfrequenz
Programmierbare Strichzahl, max. 4 kHz

Strichfrequenz

Fehler — OUT low / durchgeschaltet

.. 3.3V Spannungsausgang, frei normierbar, z.B. Stromistwerte, Winkel

elektrisch oder mechanisch, Drehzahlistwerte, Drehzahlsollwerte

>60V
<18V Abschaltung des Logikteils
Kurzschlusstiberwachung
Kurzschlusstiberwachung
100°C Kiihlwinkeltemperatur
Sammelfehler

differentiell gem. Standard ISO/DIS 11898
125/250 /500 / 1024 kBit/s
CANopen gem. DSP402 / DS301

RxD / TxD gem. RS232 Spezifikation, max. 115200 Bit/s




Serie Zwuckel

Leistungsmerkmale:

Der volldigitale Regler lasst sich durch umfangreiche Parametrierméglichkeiten und zwei
Bedienerschnittstellen (analog, digital) sehr flexibel an eine Vielzahl verschiedenartiger
Anwendungsmaoglichkeiten anpassen.

Die Regelelektronik besitzt die folgenden Leistungsmerkmale:

4-Quadrantenbetrieb

Sinusférmige Stromeinpragung (=> stetiges Drehmoment)

Betrieb als Drehzahl-, Drehmoment- oder Positionierregler moglich

Gute Rundlaufeigenschaften

Schnittstellen: analog / digital 10, R$232, und CAN-Bus (CANopen Protokoll fur
Positionierantriebe DSP 402 / DS 301)

Driftfreie Regelung in Verbindung mit einer digitalen Sollwertvorgabe

Einfache Ankopplung an eine Ubergeordnete Steuerung, z.B. an eine SPS wahlweise
Uber 10 V-Schnittstelle oder Gber die R$232-Schnittstelle méglich

Die digitale Steuerung ermdglicht einen fehlertoleranten Betrieb, d.h. Stérungen
werden rechtzeitig erkannt und wenn méglich reguliert

Pmattkeag
7




Serie Zwuckel

Bedien-Software:

Die Parametrierung und Steuerung des Reglers erfolgt in der Regel nicht Gber
die Eingabe einzelner serieller Kommandos, sondern Uber die zugehérige komfortable
Windows® Parametrier-Oberflache ,,Zwuckel-ServoCommander”:

B Zwuckel-ServoCommander V1.0

Datei  Betriebsmodus  Anzeige Parameter Fehler Optionen  Hilfe

e LLIESE

| Offline

Save

oy iREF
li ; @ ”‘H | ml u’: [=T=T | .l »_" Paramater | S2Reset
e
. ) 3 Geschwindigkeit
(&' Betriebsbereit ¥ Beglerdreigabe I
Istwert: 2042000 U/min
@ Endstufe aktiv ol Y ERTTETE
ollwert: J 'min
O Ziel erreicht " Drehmomentenregelung
O I2t: Motor /7 Servo & Drehzahlregelung Drehmoment
O Untersp e hankte " Positionierung Istwert: 0134
(| DIn?: Endschalter 0
{ ! DIng: Endschalter 1
Eff. Motorstrom: 0,18 A ‘
O Schleppfehler
Sollwert-Selektoren *Iage: 118.91 7
— - Drehzahlregel |
Sollwertrampe 7 . Motor:
. Leistungsteil: 30°C
~Selektor: D FJ I X Abbruch | o 3438.358 U
Analogeingang D j I — |_/|-
btor:
i Selektor: Hilfssollwert Drehzahlsollwert
inaktiv j | chenkreisspannung: 25Y ‘
2041000 U/min
Selektor: M tenbeg Momentenbegrenzung
Iinakliv j | ‘ rei
eine

okay

=] Slalll I"_"I Fluzxtorque Control

T Microsoft wWord - Dokument‘ll

NEZD 1018




Serie Zwuckel

Hier ist Platz fir lhre Notizen:
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Bei Fragen rufen Sie uns an:

+49(0) 76115234 -0

Impressum

Alle in diesem Katalog gezeigten oder genannten Marken oder Warenzeichen
konnten eingetragene Marken oder eingetragene Warenzeichen ihrer jeweiligen
Eigentlimer und ggf. nicht gesondert gekennzeichnet sein. Aus dem Fehlen der
Kennzeichnung kann nicht geschlossen werden, daB es sich bei einem Begriff oder
einem Bild nicht um eine eingetragene Marke oder ein eingetragenes Warenzei-
chen handelt. Produktbezeichnungen und Logos sind zu Gunsten der jeweiligen
Hersteller als Warenzeichen und eingetragene Warenzeichen geschiitzt.

Mattke AG
LeinenweberstraBe 12
D-79108 Freiburg

Telefon: +49 (0)761/15234-0
Telefax: +49 (0)761/15 23 4 -56
E-Mail: info(at)mattke.de
Internet: www.mattke.de
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